RC souprava Absima CR4T Ultimate

Navod k pouziti

Baleni obsahuje vysila¢ CR4T Ultimate, pfijima¢ R4WP Mini Ultimate, parovaci propojku, telemetricka ¢idla pro
méreni napéti, otacek (optické) a teploty, vyménny grip vysilace, 4ks NiMH AA akumulator(i, CD s originalnim
manualem a CZ navod.

Vlastnosti RC soupravy CR4T Ultimate

Pocet kanall 4

Velka prfenosova rychlost (8ms) dat — systém A.F.H.D.S.2A

Zpétna kompatibilita se systémem Absima A.F.H.D.S. a AF.H.D.S.2

Velky barevny dotykovy LCD

Prehledné intuitivni menu s mnoha nadstandardnimi funkcemi

Moznost pfenosu a zobrazeni telemetrickych dat z modelu na LCD vysilace
Polohovatelny volant

Mozna pFestavby volantu na levou stranu (pro levaky)

K dispozici dvé velikosti gripC pro vysilac

Volant potazeny mechovou gumou

Pamét na 20 modell

Maly &tyfkanalovy pfijimac se zvySenou odolnosti proti vodé a vihku
VSechny ovladaci prvky jsou programovatelné (kromé volantu a plynu/brzdy)

Bezpecnostni upozornéni

- Tato RC souprava muze byt instalovana a provozovana pouze pod dohledem dospélé osoby.

- Nepouzivejte RC soupravu k jinym uc¢ellim, nez k jakym je uréena - dalkové ovladani modeld.

- Pri instalaci baterii nebo akumulator( dbejte na spravnou polaritu.

- RC soupravu neprovozujte v blizkosti moznych zdroju ruseni radiového signalu (elektrické vedeni, vysilace VF
signalu, vykonné WiFi vysilace, ...)

- Uchovavejte mimo dosah déti mladSich 3let.

- Neni vhodné pro déti do 10let

- Nepouzivejte soupravu v nepfiznivém pocasi

- PFi zapojovani vSech konektort dbejte na dodrzeni spravné polarity.

- V pfipadé, ze jezdite s modelem na zavodni draze, dbejte instrukci pofadatele a dodrzujte provozni fad.

- Model ovladany RC soupravou provozujte pouze v prostorach k tomu uréenych (modelarska zavodni draha, klubova
draha, pfipadné jiny vhodny ohrani¢eny prostor. Jezdéni s modelem na ulici nebo v jinych vefejnych prostorach mize
byt nebezpecné nejen pro Va§ model, ale hlavné také pro ostatni uc€astniky provozu, které svym jezdéni muizete
ohrozit, pfipadné i zranit nebo zpUsobit Skodu na majetku.

- Nikdy nenajizdéjte do lidi nebo do zvifat. Modely maji velkou rychlost a mohly by zplsobit vazné zranéni.

- Pfed kazZdou jizdou zkontrolujte spravnou funkci RC soupravy.

- Pfed kazZdou jizdou zkontrolujte dosah RC soupravy. Dosah kontrolujte v nejvzdalené&jSim misté prostoru, ve kterém
se chystate model provozovat. Model provozujte tak, aby byl vZzdy v pfimé viditelnosti. Radiovy signal pouzivany RC
soupravou funguje pouze na pfimou viditelnost mezi pfijimaéem/modelem a vysilatem. Pfipadna pfekazka v pfimeé
viditelnosti mdze zplsobit ztratu signalu a naslednou kontrolu nad modelem.

- Po jizdé vzdy hned odpojte pohonny akumulator

Dovozce ani prodejce nenese zadnou odpovédnost za Skody zpusobené nevhodnym pouzivanim RC
soupravy!

Varovani!

Ovladani modelu neni mozné, pokud jsou baterie nebo akumulatory v modelu vybité. Baterie nebo akumulatory
musite v€as vyménit nebo dobit, jinak by mohla nastat ztrata kontroly nad modelem. Nizké napéti baterii ve vysiladi je
indikovano akusticky a je zobrazeno na LCD. V pfipadé aktivace pfenosu telemetrickych dat a instalace pfislusného
¢idla mizete vidét na LCD i napéti pohonného akumulatoru, stejné tak i zde je mozné nastavit indikaci nizkého napéti.

Nabijeni a vlozeni baterii do vysilace
PriloZzené akumulatory je nutné pfed vloZenim do vysila¢e nabit vhodnym nabijeCem. Bateriové pouzdro je mozné
z vysilaCe vyjmout, pfivodni kabel je zakon¢en standardnim napajecim konektorem typu Futaba. Pouzdro baterii
muUze mit ostré hrany, proto budte pfi manipulaci opatrni.
Vlozeni baterii:
1. Stlacte kryt pfihradky v misté vroubkovani a vysurite jej ve sméru Sipky.
2. Vlozte do pfihradky 4 kusy baterii nebo akumulator( velikosti AA (tuzkové) podle obrazkl( na pouzdfe pro
baterie. Dbejte na spravnou polaritu (+ a -), jinak vysila¢ nebude funké&ni.
3. Nasadte kryt zpét a zasunutim ve sméru Sipky uzavfete.
POZOR! Pfi chybném viozeni baterii (zméné polarity) mlzete vysila¢ vazné poskodit.



Instalace a zapojeni pfijimace

Pfijimac umistéte v modelu tak, aby byl co nejvice chranén pfed necistotami, vodou a otfesy - idealné do
prachotésné krabi¢ky na pruZznou oboustrannou lepici pasku nebo pevny suchy zip. Upozorfiujeme, Ze pfijimac neni
vodotésny, v pfipadé vniknuti vody do pfijimace mlze dojit k jeho zni€eni! Anténu pfijimace umistéte pokud mozno
vertikalné (k tomuto Uc¢elu mazete pouzit pfilozené plastové bréko). Vertikalni umisténi antény je podminkou
maximalniho dosahu.

PFijima€ ma tyto konektorové vstupy:

CHZ1 - konektor serva Fizeni

CH2 - konektor serva plynu / elektronicky regulator otacek

CH3 — konektor 3. kanalu

CH4 — konektor 4. kanalu

BIND/VCC - konektor pro parovaci propojku nebo pro napajeni z externiho zdroje

IN — vstup pro telemetricka cidla

V pfipadé modelu s elektromotorem, je pfijimac napajen pfimo pres regulator z pohonnych akumulatord modelu bez
potfeby externich pfijimacovych akumulator(. V tomto pFipadé je servo fizeni zapojeno do konektoru CH1 a regulator
do CH2.

Spravna funkce pfijimace je indikovana Cervenou LED — trvale sviti. Pokud &ervena LED blika, nepfijima signal

z vysilaCe — vysilag je vypnuty nebo pfijimac neni s vysilatem sparovany, nutno provést proces parovani (viz. dale).
Vesdkeré kabely (od serva, regulatoru, baterie, €idel, ...) v modelu zajistéte, aby se nedotykaly pohyblivych ¢asti
modelu (ozubena kola, hfidele, ...), zabranite tim poskozeni a moznému vzniku zkratu.

Barevné znaceni servokabel:
Cerveny: +

¢erny nebo hnédy: -

bily nebo oranzovy: signal (S)

Pozor!

Nepripojujte k prijimaci externi napajeni, pokud je prijima¢ zaroven napajen z regulatoru otacek. Pokud
nedodrzite spravnou polaritu konektoru pfi zapojeni pfijimacovych akumulatord, dojde ke zni¢eni prijimace -
na toto poskozeni se zaruka nevztahuje!

Parovani vysilaée a pfijimace

Vysila¢ a pfijimac jsou z vyroby sparovany - nastaveny na stejny provozni kanal. Pokud tomu tak z néjakého duvodu
neni nebo dojde k jejich rozparovani nebo pfi koupi dalSiho pfijimace, je tfeba znovu provést vzajemné sparovani:

1. zasuneme parovaci propojku do konektoru BIND/VCC v pfijimaci

2. zapneme pfijimac¢, LED by méla blikat

3. ve vysilaci tukneme v druhé ¢asti menu na ikonou RX setup, u polozky RF zkontrolujeme nastaveni typu AFHDS
systému (dle pouzitého pfijimace), dale tukneme na Bind with a receiver, dale na Yes. LED na pfijimadi by méla nyni
trvale svitit.

4. vypneme pfijimac¢ a vyjmeme propojku z pfijimace

5. vyzkouSime spravnou funkci RC soupravy

6. pokud se parovani nezdafilo, opakujeme cely proces znovu

Nastaveni a ovladani vysilace 1. Intenzita signalu

Na LCD vysilaCe jsou po zapnuti 2. Nazev modelu a jeho prifazena pozice v paméti q @2 f E’)
zobrazeny udaje, viz obr: 3. Indikace napajeciho napéti vysilace I NPT W —

4. Indikace napajeciho napéti pfijimace RX |

5. Panel zobrazeni telemetrickych dat Int. voltage 1: 5.12V

6. Informacni fadek TX voltage 1:5.72V

7. Zobrazeni polohy trimu a ovladacich prvku @\Error rate 1: 0%

8. lkona napovédy (neni k dispozici v eském jazyce)

9. Ikona pro vstup do hlavniho menu. @_ -
@




Pfi uvedeni modelu do provozu vzdy nejprve zapinejte vysila¢ a teprve pak pfijimac, pfi ukonceni provozu postupujte
opacné. Zamezite tak pfipadnému svévolnému rozjeti modelu.
V kombinaci s pfijimacem R4.. vysila¢ nejde vypnout, pokud neni nejprve vypnut pfijimac.

Pokud neni zapnuty pfijimac¢ nebo je vysilag sparovan s pfijima¢em, ktery neumoziiuje zpétny pfenos dat do vysilace,
je v poli pro zobrazeni telemetrickych dat zobrazeno pouze napajeci napéti vysilace, dale neni na LCD zobrazena
ikona intenzity signalu a ikona indikujici napajeci napéti pfijimace.

Z vyroby pfifazené funkce k jednotlivym ovladacim prvkim jsou uvedeny na nasledujicim obrazku. VSechny ovladaci
prvky, kromé volantu a plynu/brzdy, Ize programové (v menu) zménit, resp. pfifadit jim jiné funkce a tak si vysila¢
pfizpUsobit svym individualnim pozadavkum.

1. Dotykovy LCD
2. TR1 - nastaveny exp. vychylek plynu/brzdy
3. TR4 - nastaveni velikosti vychylky fizeni

4. TRS - nastaveni exp. vychylek fizeni

5. SW1 - ovladani 3.kanalu

6. SW2 - ovladani 4 kanalu

7. Hlavni vypinac¢

8. SW3 - zapnutifvypnuti ABS

9. TR3 - trim plynu/brzdy

10. Volant

11, TR2 - trim fizeni Mr—
'f i
1

12. Micro USB konektor
13. Ovladac plynu/brzdy

Menu

Do menu vstoupime tuknutim ikonu (9) na LCD, menu ma dveé ¢asti, viz. nasledujici obrazek. Mezi jednotlivymi ¢astmi
se pohybujeme smykanim prstu pfes LCD zprava do leva a naopak. Pokud vam ovladani prstem z néjakého duvodu
nevyhovuje, mlzete pro ovladani pouzit pfiloZzeny stylus — je zasunuty pod LCD, pod pravym hornim rohem.

Subtrim Throttle
idle up

Throttle Throttie RX setup
speed middie

. . - .




V jednotlivych polozkach menu se nastaveni provadi prostrednictvim nasledujicich ikon:

lkony

@ Menu Ikona pro vstup do hlavniho menu

= Zot Ikona pro krok zpét, po tuknuti nas vrati

| a zpét do menu, nebo z menu zpét na (vod
Aktivovat / Pouziva se pro aktivaci nebo deaktivaci

! N | deaktivovat prislusné funkce v jednotlivych polozkach menu

4 A Tovarni Tuknutim se nam nastavi zpét tovani

! nastaveni nastaveni, ale jen pro danou funkci

‘ Kontextova napovéda, pouze v anglickém

7 ) Napovéda ) ] P LR o g '

! némeckém nebo francouzskeém jazyce

Virtualni rolovaci kole¢ko pro nastavovani

i Rolovaci
' \ . konkrétnich hodnot v menu - nastaveni se
kole¢ko

Popis a ovladani jednotlivych polozek menu:

Reverse — nastaveni reversnich (opacnych) vychylek serv pro véechny &tyfi kanaly. Tukénim na zobrazeni
jednotlivych kanall, pfepiname postupné hodnoty Normal nebo Revers.

End points — nastaveni koncovych bodu drahy serv (opét pro vSechny &tyfi kanaly). Hodnoty, které Ize ménit jsou
Zluté podbarvené (po vstupu do nabidky je to levy sloupec hodnot). Pokud potfebujeme ménit hodnoty v pravém
sloupci (tyto hodnoty pfedstavuji opacnou stranu vychylky serva), tak zménu provadime ovladacimi prvky pro
jednotlivé kanaly, napt. pro Fizeni (CH1) volantem, pro plyn (CH2) ovladagem plynu atd. Tuknutim na Zluté
podbarvenou hodnotu se dostaneme k mozZnosti tyto hodnoty ménit, zménu provadime rolovacim koleCkem.
Tuknutim na ikonu tovarni nastaveni, rychle vratime zpét pfednastavenou hodnotu, v tomto pfipadé 100%. Tuknutim
na ikonu Back (Zpét) se vratime o krok zpét a mizeme vybrat dal$i hodnotu, kterou potfebujeme ménit.

Subtrim — jemné doladéni stfedové polohy serv. Po tuknuti na ikonu pfislusného kanalu provadime zménu opét
rolovacim koleCkem. Zpét se opét vratime tuknutim na ikonu Back.

Steering exponential — nastaveni exponencialnich vychylek fizeni. Zde nastavujeme dva parametry:
1. velikost vychylky — Rate: 0% - nulova vychylka, 100% - maximalni vychylka
2. exponencialni pribéh vychylky Exp: -100% = maximalni citlivost okolo stfedové polohy, 0% = linearni prabéh,
+100% = maximalni citlivost v krajnich polohach.
Tuto funkci mGZeme pouzit i pouze pro zménu velikosti vychylky serva fizeni — Exp bude nastaveno na 0 a
zmenSovanim hodnoty Rate umérné zmensujeme symetricky velikost vychylky serva fizeni.
Pokud tuto funkci nechceme pouzivat, pak ji mizeme UpIné deaktivovat tuknutim na ikonu Aktivovat/deaktivovat.

Steering speed — nastaveni rychlosti vychylky serva, resp. pouze moznost zpomaleni vychylky (servo takto rozhodné
nelze zrychlit). Nestavit Ize dvé hodnoty:

1. Rychlost z neutralni do krajové polohy (Turn speed)

2. Rychlost z krajové polohy zpét do neutralu (Return speed)

Steering mix — nastaveni fizeni modelu. Vhodné zejména pro modely s fiditelnou pfedni i zadni napravou. Pouzijte
volbu dle obrazku na LCD vhodnou pro vas typ modelu.

Throttle neutral — zde je mozné nastavit chovani plynu/brzdy okolo neutralni polohy. Nastavujeme zde tfi hodnoty:
1. Forward — definuje okamzik, kdy model zaéne zrychlovat
2. Dead zone - tzv. mrtva zéna, definuje Sifku neutralni polohy, kde servo/regulator nereaguje na pohyb
ovladace
3. Backward — definuje okamzik, kdy model zacina brzdit



Throttle exponential - nastaveni exponencialnich vychylek plynu/brzdy. Zde nastavujeme dva parametry:
1. velikost vychylky — Rate: 0% - nulova vychylka, 100% - maximalni vychylka
2. exponencialni pribéh vychylky — Exp: -100% = maximalni citlivost okolo stfedové polohy, 0% = linearni
prabéh, +100% = maximalni citlivost v krajnich polohach.
Tuto funkci mGZzeme pouzit i pouze pro zménu velikosti vychylky serva plynu — Exp bude nastaveno na 0 a
zmenSovanim hodnoty Rate umérné zmensujeme symetricky velikost vychylky serva plynu/brzdy.
Pokud tuto funkci nechceme pouzivat, pak ji miZzeme Uplné deaktivovat tuknutim na ikonu Aktivovat/deaktivovat.

Throttle curve — zde je mozné nastavit kfivku prabéhu vychylky serva plynu/brzdy. Kfivku je mozné natvarovat v péti
bodech (L,2,3,4 a H). Tato funkce je v tovarnim nastaveni deaktivovana, resp. je nastaven linearni prabéh vychylky,
pokud chcete kfivku zménit, je nutné nejprve funkci aktivovat tuknutim na ikonu Aktivovat/deaktivovat.

A.B.S. — aktivace a nastaveni protiblokovaciho systému pro brzdéni (funguje stejné jako u skute€ného automobilu —
preruSovanym brzdénim). Cely systém, resp. prabéh kfivky, podle které probiha automatické preruSovani brzdéni, je
definovan péti parametry:

1. Brake return — definuje, jak moc se uvolni brzda resp. vychylka serva brzdy. Pfi hodnoté 100% se pfi kazdém
pulsu vraci zpét do netralu, hodnota 0% deaktivuje systém ABS.

2. Delay — zpozdéni, nastavuje ¢asovou prodlevu, po které se aktivuje pferuSované brzdéni, pfi hodnoté 0%
hned brzdi pferusované, pfi hodnoté 100% prerusované brzdéni za¢ne cca za 2s (do té doby brzdi naplno a
nepferuSované)

3. Cycle length — délka cyklu, definuje, jak dlouho ma trvat jeden cyklus (brzdéni/uvolnéni), nebo také frekvence
kmitani serva. Mozno nastavit hodnoty od 20% (cca 100ms) do 100% (cca 500ms).

4. Trigger point — bod sepnuti, definuje, pfi jak velké vychylce ovladace brzdy za¢ne byt ABS aktivni. Vysoké
hodnoty, napf. 90-100% znamenaji, ze ABS bude aktivni az pfi velmi intenzivnim brzdéni.

5. Duty cycle — pracovni cyklus, definuje, v jakém poméru bude brzda plna a uvolnéna béhem jednoho
pracovniho cyklu. Zde nastavujeme hodnoty od -4 do +4, pfi hodnoté -4 je plna brzda aktivni po cca 90%
doby cyklu, pfi hodnoté +4 je plna brzda aktivni cca 10% doby cyklu, pfi hodnoté 0% je pomér mezi plnou a
volnénou brzdou 50%

6. Steering mix — pokud je tento parametr aktivovany (tzn. je nastavena jina hodnota nez off), bude ABS aktivni
v zavislosti na nato€eni volantu. Hodnoty ozna¢ené E znamenaiji, ze ABS je aktivni pouze pfi zataceni, ¢im
vysSi hodnota je nastavena, tim je ABS aktivovano pozdéji (pfi vétSim uhlu natoeni volantu). Hodnoty
oznacené N znamenaiji, Ze ABS je naopak aktivni v neutralni poloze volantu a oto¢enim volantu se deaktivuje.
Cim vy$8i hodnota je nastavena, tim je ABS deaktivovano pozdéji (pfi vét$im uhlu natogeni volantu).

Throttle speed - nastaveni rychlosti vychylky plynu/brzdy, resp. pouze moznost zpomaleni vychylky (servo takto
rozhodné nelze zrychlit). Nestavit Ize dvé hodnoty:

1. Rychlost z neutralni do krajové polohy (Go)

2. Rychlost z krajové polohy zpét do neutralu (Return)

Throttle middle — jemné sefizeni stfedové polohy serva plynu/brzdy

Throttle idle up — zde je moZné nastavit druhou stfedovou polohu serva plynu, tuto pak Ize nasledné
aktivovat/deaktivovat nékterym z tlacitek na vysilaci. Jedno z moznych pouziti této funkce je napf. u modeld
pohanénych spalovacim motorem, kdy mazete mit nastaveny dvé rizné hodnoty volnobéhu. Tato funkce je ve
vyrobnim nastaveni deaktivovana a neni pfifazena k Zzadnému ovladacimu prvku. Pokud ji chcete vyuZivat, je nejprve
nutné funkci pfifadit k nékterému z ovladacich prvkl (polozka v menu Keys function), pak aktivovat a provést
nastaveni rolovacim koleCkem.

Engine cut — této funkci také neni z vyroby pfifazen Zadny ovladaci prvek. Po pfifazeni ovladaciho prvku a aktivaci
funkce, se pak paka serva plynu/brzdy bude nastavovat do pfedvolené polohy a servo plynu/brzdy pfestane reagovat
na ovladac plynu. Polohu paky serva po aktivaci funkce pfedvolime rolovacim koleCkem.

Boat mode — rezim pro modely lodi. Aktivaci tohoto reZimu, je vyfazena funkce brzdy na paéce plynu/brzdy na
vysilaci, aktivni je pouze ¢ast plynu. Servo plynu v tomto rezimu funguje od jedné krajni polohy do druhé (bez
stfedové polohy).

Brake mixing — tato funkce umoznuje ovladat brzdy modelu dvéma nebo tfemi servy (pouziva se vétsSinou u velkych
model(l). Dal$i jedno nebo dvé serva se pfipojuji do kanall 3 a 4. Serva pfipojena do kanall 3 a 4 jsou pfi aktivaci
podfizena kanalu plynu/brzdy. Pro tato podfizena serva je mozné nezavisle nastavit exponencialni pribéh vychylky a
ABS (napf. na zadni napravé muze byt pfi brzdéni aktivni ABS a na pfedni ne). Funkce se aktivuje tuknutim na ikonu
CH3 a CH4, nastaveni exponencialnich vychylek a ABS je stejné jako u téchto samostatnych funkci. Stejné tak je
mozné nastavovat na podfizeném servu velikost vychylky (koncové body), stfedovou polohu a reverzni vychylku.

Mixes — zde je mozZné aktivovat a nastavit az 4 samostatné mixy. U kaZzdého mixu je moZné mixovat vZdy dva
libovolné kanaly, kde vzdy jeden je fidici (Master), ktery ovliviiuje chovani druhého podfizeného (Slave).



Pro nastaveni kazdého jednotlivého mixu je k dispozici 5 parametru:
1. Master chanel — pfifazeni fidiciho kanalu
2. Slave chanel — pfifazeni podfizeného kanalu
3. Low side mix — nastaveni miry zavislosti levé vychylky (velikost vychylky) podfizeného serva na fidicim
4. High side mix - nastaveni miry zavislosti pravé vychylky (velikost vychylky) podfizeného serva na Fidicim
5. Offset — moznost asymetrického posunuti (omezeni) zavislosti podfizeného serva, hodnota +100% znamena
zavislost bez omezeni, 0% znamena omezeni zavislosti pouze na jednu stranu vychylky a hodnota -100%
znamena nulovou zavislost. Pro vétsinu béZnych symetrickych mix zde pouzijeme hodnotu 100%.
Kombinaci hodnot parametri Low side mix a High side mix nastavujeme zavislost vychylky podfizeného serva na
fidicim. Hodnota parametru definuje miru zavislosti. Pro kazdy smér vychylky Ize nastavit jinou zavislost. Napf.
hodnoty Low -100% a High -100 znamenaiji, ze vychylka podfizeného serva bude mit plnou velikost a bude opacna
nez u serva fidiciho. Hodnoty Low +100% a High +100% znamenaiji, Zze vychylka pofizeného serva bude mit také
plnou velikost a bude souhlasna s fidicim servem. Hodnoty Low +50% a High +50% znamenaji, ze vychylka
podfizeného serva bude souhlasna s fidicim, ale bude mit polovi¢ni velikost, atd. Pfi hodnotach Low 0% a High 0% je
mix nefunkéni (neni nastavena Zzadna zavislost).

Display servos — zde je mozné snadno zkontrolovat nastaveni serv — které je k jakému ovladacimu prvku pfifazeno.

Je zde u kazdého serva vidét, zda je posunut neutral, jak jsou nastaveny koncové body, zda jsou aktivovany reverzni
vychylky. Je zde mozné kontrolovat funkci mixa.

Tuknutim na ikonu s pakou serva se spusti kontrolni test — vechna serva se za&nou pomalu pohybovat z jedné krajni
polohy do druhé. Test zastavite tuknutim na stejnou ikonu (pfed pfipadnym spusténim testu, zajistéte vas model proti
samovolnému rozjeti — plati pro modely pohanéné elektromotorem).

Race timer — stopky, pracuji ve tfech moznych rezimech. Volbu rezimu provedeme po tuknuti na fadek Mode, zde
vybereme jednu ze &tyfech moznosti:

1. Up timer — klasické stopky, ¢as nacita od nuly po stisknuti ikony Start. Ikonou stop nacitani ¢asu zastavime,
opétovnym stiskem Start nacitani ¢asu pokracuje. lkonou Reset naétené hodnoty vynulujeme.

2. Down timer — odpocet Casu, rolovacim koleCkem nastavime hodnotu, od které se ma €as odpocitavat (pouze
celé minuty, max 99 minut). Stiskem Start spustime odpocitavani, Stop — odpocitavani se zastavi, Start —
odpocitavani pokracuje. Dosahne li odpocet nuly, ozve se akusticky signal a ¢as se za¢ne plynule nacitat od
nuly nahoru. Reset — vynuluje dosazené hodnoty. Pozor — podsviceni LCD obecné po dobé nastavené v
Systému pohasne, pak tuknutim do LCD se nejprve aktivuje podsviceni a teprve dal§im tuknutim Ize ovladat
menu, v tomto pfipadé stopky.

3. Lap timer — nacita, zobrazuje a uklada do paméti ¢asy jednotlivych kol (pfi jizdé na zavodni draze - okruhu).
Stiskem Start se odstartuje nacitani ¢asu, béhem priijezdu cilem prvniho kola stiskneme LAP — kratce se
zobrazi meziCas, ktery je ulozen do paméti, nacitani pokracuje. V cili druhého kola opét stiskneme LAP, druhy
mezi¢as se opét ulozi do paméti, atd. V cili posledniho kola opét stiskneme Lap, mezi€as se ulozi a stopky
vypneme stiskem Reset. Pro zobrazeni mezi¢asl tukneme na fadek Mode a vybereme Lap memory, na LCD
vidime prehled jednotlivych mezi€asu, celkovy ¢as (soucet mezi€asl neni zobrazen). Pamét vynulujeme
tuknutim na ikonu Tovarni nastaveni. Do paméti je mozné nacist max. 100 meziast. Pro ovladani stopek je
mozné programoveé pfifadit nékteré z tlacitek na vysilaci - ikona Keys function (kromé volantu a plynu).

Keys function —na LCD vidite ikony s oznacenim vSech ovladacich prvku vysilace (kromé volantu a plynu/brzdy).
Tuknutim na ikonu pfislusného ovladaciho prvku se otevre nabidka funkci a jejich jednotlivych parametrq, které Ize
danym ovladacim prvkem pak ménit. Tovarni nastaveni ovladacich prvkd ziskame zpét tuknutim na ikonu Tovarni
nastaveni.

Models — vstup do paméti, kde jsou ulozena nastaveni pro jednotlivé modely (nebo riizna nastaveni pro jeden model).
Pamét ma 20 pozic, kazda pozice ma pfifazené Cislo a Ize ji individualné pojmenovat. K dispozici jsou nasledujici
volby:
1. Name — pojmenovani pfislusné pozice, na virtualni klavesnici napiSeme (vhodné pouzit pfilozeny stylus)
nazev modelu, resp. pozice paméti.
2. Select model — vybér z modell ulozenych v paméti
3. Copy model — moznost kopirovani pozice paméti do jiné pozice. Po volbé se zobrazi Select copy source —
vybér modelu/pozice kterou chcete kopirovat. Po volbé kopirované pozice se zobrazi Select target — vybér
pozice do které chceme vybrany model/pozici zkopirovat (veSkera data v této pozici budou vymazana a
nahrazena kopirovanymi daty). Potvrdime volbu a poZadovana pozice je zkopirovana.
4. Reset model — vymazani dat z aktualni pozice paméti.

RX setup — nastaveni pfijimace. K dispozici jsou nasledujici volby:

1. Bind with a receiver — parovani vysilaCe a pfijimace, popsano vysSe v samostatné kapitole.

2. AFHDS2A - tato volba musi byt zaskrtnuta pfi pouziti pfijimace Absima R4WP Mini Ultimate, pro pfijimac
Absima R4FS zvolte AFHDS?2 a pfi pouziti pfijimact Absima R3FS a Absima R3WP zvolte AFHDS. Posledni
dva uvedené (tfikanalové) pfijimace neumoziuji zpétnou komunikaci s vysilatem a dalSi volby jsou skryté.
Doporucujeme pouzivat pouze pfijimace R4FS a R4WP.



No

10.

11.

12.

13.

RX Battery monitor — zde volime, jakou formou bude kontrolovano (hlidano) napajeci napéti pfijimace. Pokud
neni zaskrtnuta volba External senzor, bude hlidano vstupni napéti do pfijimace (na LCD je zobrazeno jako
Int. voltage). Pokud je zaskrtnuta volba External senzor, je kontrolovano napéti natené externim
telemetrickym &idlem — vhodné pro modely pohanéné elektromotorem se vstupy napétového ¢idla
pfipojenymi pfimo k pohonnému akumulatoru, na LCD je zobrazeno jako Ext. Voltage, vice v kapitole
Telemetrie. Dale nastavujeme parametry baterie a napéti, pfi kterém se ma spustit akusticka indikace:

Low voltage — nastavime minimalni mozné napéti baterie pfijimace (minimalni napajeci napéti pfijimace
R4FS je 4V)

Alarm voltage — nastaveni napéti, pfi kterém se ma spustit akusticka indikace nizkého napéti pfijimace

High voltage — zde nastavte napéti plné nabité baterie pfijimace.

Spravné nastavené vySe uvedenych hodnot Low voltage a High voltage je dllezité pro korektni indikaci napéti
pfijimace ikonou RX v pravém hornim rohu LCD.

Low signal monitor — v pfipadé zaskrtnuti akusticky indikuje pokud chybovost pfenosového signalu (ruseni,
ztraty signalu, ...) stoupne nad 60%.

Failsafe — zde se definuje chovani pfijimace, resp. do jaké polohy se maiji nastavit serva v pfipadé ztraty
signalu z vysilace. Nastaveni je mozné pro vSechny Ctyfi kanaly. Nastaveni provedeme tuknutim na fadku
pfislusného kanalu, funkci aktivujeme, ovladacem pfislusného kanalu nastavime pozadovanou polohu serva a
tukneme na ikonu Back, hodnota je uloZzena do paméti a zobrazena na LCD. Pokud potfebujeme, tak
podobné nastavime hodnoty pro ostatni serva.

Display sensors — zobrazi na LCD data ze vSech pfipojenych telemetrickych Cidel

Choose sensors — pokud vam nevyhovuje pfednastavené zobrazeni telemetrickych dat na LCD v ramecku
RX, tak zde je mozné toto rozvrzeni zménit nebo pfidat data, ktera potfebujeme zobrazit. Ke kazdému ze ¢tyf
fadkl je mozné prifadit hodnoty, které si pfejeme zde zobrazit. Nabidka hodnot/tdajl je zavisla na
pfipojenych telemetrickych &idlech, napf. nabidka zobrazeni otacek, rychlosti a vzdalenosti se zobrazi pouze
je li pfipojené Cidlo pro snimani otacek.

Speed and distance — pokud je pfipojené a spravné nainstalované &idlo otacek, tak je mozné zobrazit na LCD
kromé otacek za minutu i rychlost a ujetou vzdalenost. Pro spravné zobrazeni poslednich dvou udajl je nutné
zadat obvod pneumatiky modelu:

Speed sensor — pfi volbé None jsou zobrazeny pouze otacky za minutu. Pfi volbé Motor speed je mozné
zobrazit kromé otacek i rychlost a ujetou vzdalenost.

Set station lenght — zde je potfeba zadat obvod pneumatiky modelu v mm

Reset odometer 1 a 2 — vynulovani naméfenych vzdalenosti

Servos setup — tato funkce se pouzije k nastaveni serv pfipojenych prostfednictvim rozsifujiciho modulu
(volitelné pfislusenstvi)

Servos frequency — zde je mozné nastavit opakovaci frekvenci signalu pro serva. Pfednastavena je
standardni hodnota 50Hz, tuto je mozné zménit, resp. zvysit v rozsahu 50 — 100Hz. Pokud nemate néjaky
konkrétni divod tuto frekvenci ménit, pak ponechte pfednastavenych 50Hz.

Range test — po vstupu do této polozky a naslednym stisknutim a drzenim tlacitka SW2 se snizi vykon
vysilae a nasledny dosah na max cca 30m. Vykon je snizen pouze pfi stisknutém tlacitku SW2, vhodné pro
praktickou kontrolu dosahu.

Racing mode — pfi aktivaci tato funkce deaktivuje telemetrické pfenosy z pfijimace a vypne veSkeré alarmy,
vhodné pfi zavodech

Update receiver — pouziva se pro aktualizaci firmwaru pfijimace. Pfipadnou aktualizaci firmwaru pfijimace
doporucujeme svéfit autorizovanému servisu.

System — obecna nastaveni vysilace:

1. Backlight timeout — doba po kterou se ztlumi podsviceni LCD, mozno nastavit v rozsahu od 5s az do 10min,
pfipadné nastavit trvalé podsviceni.

2. Backlight — nastaveni intenzity podsviceni

3. Systém sound — aktivace a deaktivace systémovych zvukud (zvuky kliknuti, On/Off, ...)

4. Alarm sound — aktivace a deaktivace vSech alarmi

5. Auto power off — pfi aktivaci po dvou minutach vypina vysila¢

6. Screen calibration — zde je mozno v pfipadé potfeby provést kalibraci dotykového LCD, pouzijte pfilozeny
stylus.

7. Units — moznost zménit zobrazeni jednotek z metrickych na palcové a u teplotnich z Celsia na Farenheita.
Pfednastavené jsou metrické a pro teplotu stupné Celsia.

8. Language — moznost volby jazyka, na vybér pouze angli¢tina, francouzstina a némdina.

9. Firmware update — funkce pro pfipadnou aktualizaci firmwaru, tuto ¢innost svéfte servisnimu stfedisku.
Reklamacni narok nelze uznat na vysila¢ nefunkéni v disledku chybné provedené aktualizace firmwaru!

10. Factory reset — navrat k tovarnimu nastaveni vSech funkci vysilaCe (vymaZze vSechna dfive uloZzena data,
v&etné v3ech pozic v paméti).

11. About CR4TS — zobrazeni nainstalované verze firmwaru

Telemetrie

K pfijimaci R4FS je mozné pfipojit telemetricka Cidla pro méfeni otacek, napéti a teploty. Pfijimac bezdratové
komunikuje s vysilatem a pfedava mu data z téchto Cidel, tato jsou pak v realném €ase zobrazena na LCD vysilace.



Vénujte dostate¢nou péci instalaci pfijimace, resp. antény do modelu, anténa by méla sméfovat kolmo vzhuru (pro
tento Uucel muzete pouzit pfilozené brcko, které upevnite do modelu a anténu jim protahnete. Intenzitu signalu

z pfijimace indikuje na LCD vysilace ikona Intenzita signalu, vice ¢arek = lepsi signal. Kromé dopoctené ujeté
vzdalenosti (z gidla otagek), se zadné hodnoty z &idel neukladaji do paméti a nelze je zpétné odegist. Cidlo se
pFipojuje do vstupu IN na ptijimadi. Cidla jsou priichozi a pfipojuji se za sebou — pokud pfipojujeme pouze jedno &idlo,
propojovaci kabel zapojime na &idle do vystupu OUT a na pfijimaci do vstupu IN. Pokud chceme pfipojit dalSi €idlo,
propojovaci kabel u néj zapojime do vystupu OUT a druhy konec kabelu pfipojime do jiz pfipojeného prvniho €idla do
vstupu IN. Tfeti €idlo pfipojime k druhému podobné jako druhé k prvnimu.

1. Cidlo pro méFeni otaéek/rychlosti - funguje na principu snimani zmény osvétleni dopadajiciho do &idla, proto
je nutné zajistit, aby se na rotujicim pfedmétu (napf. kole) stfidaly dva kontrastni povrchy. Pro toto pouzijte
kousek reflexni pasky. Vzdalenost mezi reflexni paskou a ¢idlem by neméla byt vétsi nez 2mm. Pokud chcete
odecitat kromé otacek za minutu i rychlost a ujetou vzdalenost modelu, pak je nutné spravné nastavit polozku
Speed and distance v menu RX setup. Méfici rozsah ¢idla otacek: 0 - 600000t/min.

2. Cidlo pro méfeni napéti — &idlo je vybavené kabelem s dvojici kontakttl (Serveny kabel je kladny +, Serny
kabel zaporny pdl - ). Kontakty pfipojte pfimo k akumulatoru, na kterém potfebujete méfit napéti. Na LCD
bude hodnota oznaena Ext. Voltage. Mé&fici rozsah €idla napéti: 0 — 40V (stejnosmérné).

3. Cidlo teploty — pfipevnéte co neté&snéji (ale s citem aby nedo$lo k jeho poskozeni nebo deformaci) k pfedmétu
na kterém potfebujete méfit teplotu (motor, regulator, apod.). Méfici rozsah €idla teploty: -40 - +250°C.

Prizplsobeni volantu

Polohu volantu na vysilaci je mozné individualné pfFizpUsobit, je mozné natoceni v rozsahu cca 30 stupnt nebo Upina
prestavba na levou stranu vysilace — pro levaky. Pro pootoceni volantu je tfeba povolit trojici imbusovych Sroubd nad
volantem (pouzijte imbusovy Sroubovak 2,5mm), celé télo volantu mirné vytahnéte a natocte volant do polohy, ktera
vam nejlépe vyhovuje, pfitisknéte zpét k télu vysilace a utahnéte.

Pro pfestavbu volantu na levou stranu Gplné vySroubuijte trojici imbusovych Sroubud nad volantem, uvolnéte volant a
opatrné odpojte kabel s konektorem propojujici volant a télo vysilage. Dale odSroubujte stejnou trojici imbusovych
Sroubll na druhé strané vysilace a odstrarite pllkruhovou krytku. Tuto krytku pfiSroubujte na ptivodni misto volantu.
Konektor volantu opatrné zapojte do téla vysilace na levé strané a volant pfiSroubujte k télu vysilace

Vyména gumového gripu vysilace

K vysilali je dodavan druhy siln&jSi gumovy grip (oznaceny pismenem L), jeho vyménou ziskdme siln&jSi madlo
vysilace — vhodné pro vétsi ruce. Grip je v madle pouze zacvaknuty, z vysilace ho odstranime tak, ze v misté spoje
s madlem ho odchlipneme (staci nehet, nebo opatrné plochym Sroubovakem) a opatrné sejmeme. Na jeho misto
nasadime novy grip, tak aby obdélnikové vystupky spravné zapadly do otvorli v madle vysilace.

Mozné chyby a jejich odstranéni

Pokud dalkové ovladani nefunguje spravné, provedte nasledujici kontrolu:

- zkontrolujte, zda jsou baterie spravné vlozeny - ovéfte rovnéz jejich polaritu

- zkontrolujte, zda jsou spinace na vysilaCi i na pfijimaci v poloze ZAPNUTO

- zkontrolujte stav napéti napajecich akumulatora vysilace i pfijimace, pfipadné pohonného akumulatoru
- zkontrolujte spravné zapojeni vSech konektort

- zkontrolujte spravné sparovani RC soupravy - LED na pfijimaci musi trvale svitit

Technické udaje vysilace Technické udaje prijimace

Model: CR4T Ultimate 2,4GHz AFHDS2A, AFHDS?2, Model R4WP Mini Ultimate AFHDS2A 2,4GHz
AFHDS Pocet kanall: 4

Pocet kanall: 4 Vstup pro telemetricka Cidla

Napajeni: 4,8 — 6V (pouzdro pro 4ks AA) Rozméry: 36x23x13mm

Indikace nizkého napajeciho napéti Hmotnost: 8g

Telemetrie Napajeni: 4,8 — 7,4V

Hmotnost 380g

Na tuto soupravu je poskytovana zaruka 24 mésicti od data prodeje pri dodrzeni spravné obsluhy a
obecnych reklamaénich podminek. Zaruka se nevztahuje na mechanickd poskozeni, zavady vzniklé
neodbornymi zasahy, zavady vzniklé vniknutim vody a vlhkosti, zavady vzniklé prepélovanim zdroji nebo
nespravnym zapojenim serv a regulatort.

Pro pfipadnou zaruéni i pozaruéni opravu kontaktujte svého prodejce.

VYROBEK JE OPATREN EVROPSKYM SCHVALOVACIM SYMBOLEM ce

Vyrobek je elektrozarizeni, které nesmi byt likvidovano spoleéné s komunalnim odpadem. Za ucelem likvidace
odevzdejte vyrobek na nékterém z urenych sbérnych mist, kde bude zdarma pfijat a ekologicky zlikvidovan.
_—
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