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MDS4 - univerzalni RC 4x spinac / 2x regulator
W - MDS4W odolné stfikajici vodé, snéhu, vihkosti a prachu.

Auto / Lod’ / Letadlo / BUS
TIR, traktor, tank, ¢lun, ponorka, vétror.

MDS4 je urcen pro Fizeni motor( a spinani doplfiki v modelech a
maketach napajenych pouze z akumulatord.

ZAPOJENI

Kabely X a Y zapojte do pfijimace. Kabel +A pfipojte ke kladnému
polu, kabel -A k zapornému pélu akumulatoru 4V-15V. Pripojte
napajeni pro pfijimac. Zatéze zapojte dle priklad.

PREDNASTAVENE FUNKCE

Funkce je zvolena hodnotou H parametru P1dle Tab. 1.
Typ ovladani: p - polohou (paky, volantu, pfepinace).

n - po¢tem prepnuti (pfepinace).
Polohy volantu: @) vpravog rovné,(® vlevo,i+ vpied,{ vzad.
Paka, pfepinac: vpred/horni, N neutral/ stfedni, vzad / dolni.
2P: dvou polohovy pfepinac. 3P: tfi polohovy pfepinac.
M: motor. K: kabel fizeni. S: spina¢ % ON, = OFF.

P1: H2. 2x M (2x regulator, bez BEC). Plynulé obousmérné fizeni
dvou motord (M1 kabel X, M2 kabel Y). Konektor K1
nezapojujte.

Vlastnosti: Start vpred / vzad z neutralu. Vykon - 100%,
brzdav neutralu - 100%, zrychleni-1s.

obousmérné Fizeni [T

+ +S
K S4
2 S3

- +S

obousmérné fizeni

+ +S
K S2
3 S1

- +S




P1: H3. 1x M + 2x S/p (1x regulator bez BEC, 2x spinac).
Obousmérné fizeni (kabel X) motoru M1.

Ovladani (kabel Y) S3, S4 polohou.
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Plynulé ovladani svitu Zarovky / LED polohou paky.
Zarovku / LED pfipojte misto motoru.
V neutralu Zzarovka nesviti.

Zarovka 1 T
== |z LS |
LED2
3 s1 3 s1
— +S R1 ‘_+|'_ +S
LED1

Anody LED pfipojte na +S, katody s rezistory na S1, S2.
V neutralu LED sviti. Vpfed ovlada LED1, vzad LED2.



Ovladani S3,S4 dle serva.
Pfipojte kabel serva do spodniho konektoru K1.
Spodni kabel Y zapojte do kanalu serva.

spodni kabel Y
ﬁl. Plijimat
— L
= EE - +5V
mm Gnd
X

P1:H4.1x M+ 2x S/n (1xregulator bez BEC, 2x spinac).

Obousmeérné fizeni (kabel X) motoru M1.

S3, S4 (kabel Y), ovladani poctem pfepnuti 2P.

S | K| Deaktiv. Aktiv.

S3|Y - oY

S4|Y - S

(@5 -
Klakson / Siréna K

N

R1 LED1 . I-

(® -

© X

obousmérné fizeni motoru

P1: H5.2x 2S/p (2x 2 spinace).
S1, S2 (kabel X) ovladani polohou.
S3, S4 (kabel Y), ovladani polohou.
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y jednosmérné 3 s1
+S
+ spinani motoru!

H6- 2x2S/n(2x2spinace).
S1, S2 (kabel X), ovladani poctem prepnuti 2P.
S3, S4 (kabel Y), ovladani poctem pfepnuti 2P.

S K| Deaktiv. Aktiv. S K| Deaktiv. Aktiv.
31 X - & S3Y - o
S2| X - o S4'Y - &
P1:H7-2S/p +2 S/n (2x 2 spinace).

S1, S2 (kabel X), ovladani polohou.

S3, S4 (kabel Y), ovladani poctem pfepnuti 2P.
SKI® " t® S K Deaktiv.  Aktiv.
S1 X - - <o S3'Y - <
S2/X| s - s S4Y - s
P1: H8-1x 4 S/p (4x spinac).

S1,S2, S3, S4 (kabel X), ovladani polohou.

Kabel Y nepfipojovat.
SKI® No® @ S KI® T ®
S1 X - - o S3 X - B
S2 X| &% - 5% S4 X| &% -




P1:H9-1x4 S/n (4x spinac).
S1,S2, S3, S4 (kabel X), ovladani poctem prepnuti 2P.
Kabel Y nepfipojovat.

S K Deaktiv. Aktiv.

S1 X - -
S2 X - <
83 X - e,
sS4 X - &

PRIPOJENI ZATEZE

Pro napajeni zatézi pripojte kabely A+, A- k akumulatoru. Kabely
zatézi pripajejte k protikustim konektort K2, K3.

Spina¢e (MOSFET) spinaji zatéz (klakson, malé motory, Zarovky,
vykonné LED, majaky, relé, kouf) k zapornému -A polu
akumulatoru. +S a +A jsou spojeny. LED liSty / pasky lze
vétSinou pfipojit k napajeni 12V bez rezistoru.

Polarita LED: sefiznuta hrana pouzdra
(krat$i vyvod) je K (katoda). <&
Pozor. Viykonové LED a rezistory se zahfivaji.  Al'k

LED s rezistorem R1
Zapojte jednu, nebo vice LED.

7/

E1 E2 E3

+S R1 s
—L LI -

Vypocet. R1=(Uaku-ULed): ILed

Uaku = napéti akumulatoru

ULed =napéti LED. ILed = proud LED

Vykon R1. P =(Uaku - Uled) xlled

Priklad: 3S LiPol (3x3,7=11,1V), 3ks LED 3,6V /0,3A
R1=(11,1-3,6-3,6-3,6):0,3=1R
P=(11,1-3,6-3,6-3,6)x0,3=0,09W



Majék, rampa Vystup S
Priklad: 2S LiPol 7,4V
E4,E5-2xc¢ervena LED 2,1V/0,02A
R2=(7,4-2,1-2,1):0,02=160R
(150R/0,25W)

EG,E7-2xbilaLED 3,2V/0,02A
R3=(7,4-3,2-3,2):0,02=50R
(56R/0,25W)

E8-1xmodra LED 3,2V/0,02A
R4=(7,4-3,2):0,02=210R
(220R/0,25W)

Celkovy proud 1= 0,02 + 0,02 + 0,02 = 0,06A

Zména svitivosti
Priklad: S1sepne LED E9, E10 s proudem 5mA.

Sepnutim S2 se zvysiproud LED na 20mA. S1 .82
Vypodet. 25 LiPol (7,4V). R5R6
E9, E10 ¢ervené LED 2,1V/20mA.
R5=(7,4-2,1-2,1):0,005=640R (680R/0,25W) E9
R6=(7,4-2,1- 2,1):0,015=213R (220R/ 0,25W) 10 ]
Celkovy proud =0,015 + 0,005=0,02A. 3
Barvy i po¢et LED muzete kombinovat. +S

Sepnuti S$1 rozsviti souc¢asné LED E11aE12.
Sepnuti 83 rozsviti pouze LED E12.
+S E11 R7 s1

fed

D1
+S E12 R8 s3

fed

Proud diodou D1 mtiZe byt maximalng 1Al <% —{ Tl 2"



RIZENI
Ovladani polohou paky, volantu, prepinace 2P/3P.
Ovladani pocétem prepnuti 2P prepinace.
Spinac S Ize vybrat rychlym (<0,4s) pfepnutim z dolni do horni
polohy pfepinace a zpét.
Pocet prepnuti vybere spinac S (2x pfepnuti = S2).
Stav vybraného spinace zméni pomalé prepnuti z dolni polohy
do horniazpétdo dolnipolohy.
Parametr P5 je bez funkce.
Ovladani pocétem prepnuti 3P prepinace.
Spinac S Ize vybrat rychlou zménou polohy pfepinace ze stredni
do dolni polohy a zpét. PoCet pfepnuti vybere spinac S (2x
prepnuti = S2). Stav vybraného spinate zméni prepnuti ze
stfednido hornipolohy a zpét. Parametr P5 je bez funkce.
X,Y=2S: 3x prepnuti 2P/ 3P ovlada dva spinace.

X=4xS: 5xprepnuti 2P /3P ovlada ¢tyfi spinace.

BEZPECNOSTNi OCHRANY

Deska je chranéna lakem (pfed vihkosti, otfesy a prachem).

Typ ,W” je chranén proti stfikajici vodé&, snéhu a prachu.

Proudova: snizuje moznost pretizeni spinace.
Pripretizeni rychle blika LED, vystupy jsou vypnuty.

Napdjeci: Vypne S1-S4 pii 70% napéti po pfipojeni akumulatord.
Vypnuti Ize do¢asné zrusit pakou v poloze STOP.

Podpétova: pfinapajeni <4V vypne spinac.
Prepétova: pfinapajeni >15V vypne spinac.
Signalova: maskuje vypadek signalu po dobu 0,5s.

Pozor: pfipojeni neodruseného motoru, pfivedeni napéti na S1-S4,
spojeni S1-S4 s +/- pélem akumulatoru, zkrat S1-S4, prudké
proudové pretizeni, napajeni >20V poskodi spinac!



PROGRAMOVANI

Pakou vysilace.
Odpojte kabely Fizeni X a Y, odpojte K1, odpojte napajeni -A, +A.
Zapnéte vysilac, paku pIné chod vpred.
PFipojte pouze horni kabel X do zapnutého pfijimace.
LED L1 az L4 bliknou.
Cekejte 10sek. na 4x kratké bliknuti LED L1.

Paku do neutralu (Cervena LED L1 blikne).

Paku pIné chod vzad, ¢ervena LED L1 blikne (vychylky paky
byly ulozeny, odpojte napajeni, nebo pokracujte dalSim
bodem).

Paku do neutralu, Cervena LED signalizuje parametr P1.
Presunem paky vpred a zpét do neutralu Ize zvysit parametr P.
Presunem paky vzad a zpét do neutralu Ize parametr vybrat,
zelena LED L3 signalizuje aktualni hodnotu H.

PFesunem paky vpred a zpét do neutralu Ize zvysit hodnotu.
Presunem paky vzad a zpét do neutralu Ize hodnotu vybrat.

Programovani neni asové omezeno.

Programovani ukoncite odpojenim napajeni, hodnoty zlstanou
uloZeny.

Programatorem (kartou): pouzijte programator MDP4.
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Ty

Programovani pakou vysilace

Odpojte napajeni -Aa +A. LED L1-L4 Za 10s LED L1
Zapnéte vysilac, paku piné & F bliknou. 4x kratce blikne
chod vpred. Pfipojte pouze —E
kabel X do zapnutého pfijimace. o O 000 0

]
Paku do Péku plné .
neutralu, chod vzad. ® Paku
LEDLT = ~» LED L1 do {
1x blikne.”©: 1x blikne. -O- neutralu

P1
P2

=

Cervena LED L1 blika 1x (P1).
Zobrazovany parametr zvySite
pfesunem paky z neutralu

do vpred azpét Zvysit

Parametr zvolite pfesunem paky z

neutraludo vzad

azpét.

P7
Zvolit
P8 Blikani zelené LED L3 indikuje
P9 X uloZzenou hodnotu. Hodnotu Ize
P10 PRI pakou zvysit, nebo zvolit.
T e PFi vybrani posledniho parametru
P11 -CO:-CO: (P16), nebo hodnoty (H9), bude
P12 ‘&) nasledovat parametr P1, nebo
T e hodnota H1.
P13 :
P14 -CT
P15 CO:CO-1CE0:
P16 ‘CD-ED D ¢
H1 H2 H3 H4 H5 H6 H7 H8 H9
EORNE o S o S O QN o QS e S cn N G S G
SRR oI o) N I - -2
£o3 L«
LED L3 0

1



PARAMETRY

P1. Funkce - vybér pfednastavenych funkci (H2-H9).
Vybranim H2 az H9 je programovani ukonceno. LED L1 a L3
sviti. Odpojte napajeni MDS4.
Hodnota H1 (vlastni) v P1, umozni vstup do P2 -P16.

P2. Spinac - vybér spinace S (S1az S4).

P3. Cinnostspinace S v Neutralu/ volant rovné / Stop*.

P4. Cinnost spinage S pfi vpred / volant vpravo*.

P5. Cinnost spinade S pfi vzad / volant vievo*.

P6. Mod. X=4x S: ovladani S1-S4 kabelem X.
Sepnuti S1-S4 je indikovano L1-L4.
X,Y=2xS:ovladani S1-S2kabelemXaY.
Sepnuti S1-S4 je indikovano LED L1-L4.
X=M, Y=2x S: obousmérné fizeni motoru M1 signadlem X a
ovladani S3-S4 kabelem Y.
X=M, Y= M: obousmérné fizeni motoru M1 kabelem X a fizeni
motoru M2 kabelemY.
Neutral signalizuje L1, L2 a L3, L4, chod vpred LED L1 /L3,
chodvzad LED L2 /L4.

P7.XY fizeni: Volant/ Paka: volantem / pakou.
Letadlo: plna zpétna vychylka = Stop, vlastnosti v N neutralu.
2P, 3P: poctem prepnuti 2P/ 3P.

P8. X viile: sitka klidové oblasti (paka, volant).

P9. X vykon M1: maximalni vykon chodu vpfed/vzad.

P10. X zrychleni M1: doba zvySeni vykonu z 0% na 100%.

P11. X Brzda M1 ©x Brzda aktivovana v neutralu.

P12.Y fizeni: Volant/Paka: volantem / pakou.
Letadlo: pIna zpétna vychylka = Stop, vlastnosti v N neutralu.
2P, 3P: poctem prepnuti 2P/3P.

P13.Y vile: Sifka klidové oblasti (paka, volant).

P14.Y vykon M2: maximalni vykon chodu vpred/vzad.

P15.Y zrychleni M2: doba zvySeni vykonu z 0% na 100%.

P16.Y Brzda M2 @ : brzda aktivovana v neutralu.

12
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6 & OPTICKA SIGNALIZACE
Sepnuti S1-S4: rozsviceni LED L1-L4.

Prepéti >15V:rychlé blikaniL1,L2,L3, L4.
Vypadek fizeni Y: blikani L1, L2.

Vypadek fizeni X: blikani L3, L4.

TECHNICKE UDAJE

Napajeci napéti MDS4 +5V z konektoru X /Y, 4+8V
Napajeci napéti spinanych zatézi +4 + 15V

Odbér proudu 0,01A/0,03 + 12A

Trvaly proud kazdym S1-S4 3A (5A/ 5s)

Odpor MOSFET (25°C) 1x 5mQ / 2x 5mQ

Rizeni (kladné impulsy) T=5+30ms, t=1,5ms £ 0,7ms
Rozméry DxSxV 26 x 36 x 8mm

Hmotnost / (W) 13g/15g

Teplota okoli -10°C + +40°C

Verze HW: 1.1/ SW: 5.1

Urcené prostiedi obytné, obchodni a lehkého pramysilu

14



A POKYNY PRO PROVOZ

Pro zaru€eni spolehlivosti a dlouhé Zivotnosti vyrobku si peclivé
pfectéte navod afidte se jeho pokyny!

Pred pfipojenim akumulatoru zkontrolujte pfipojeni vykonové
vhodné zatéze.

Neprekracdujte mezni hodnoty napéti a proudu.
Nedobijejte akumulatory, pokud jsou pfipojeny k MDS4.

Chranite pfed narazy, pady, agresivnim prostfedim, vniknuti cizich
predmétl, tekutin, stfikajici vody a snéhu do vyrobku
(provedeni ,\W” je chranéno proti stfikajici vodé a snéhu).

Prinesete-li vyrobek z chladného do teplého prostredi, pockejte 20
minut, nez ho pfipojite k napajeni.

Chybné zapojeni mlze zplsobit zni¢eni spinace i jeho vzniceni!

Provadéjte udrzbu pfipojeni, zaizolovani a montaze po kazdém
pouziti.

Zamezte moznosti vzniku zkratu jakychkoliv vodica.

Vykazuje-li vyrobek zavadu, zaSlete jej k opravé do servisu, nebo
prodejci s popisem zavady.
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Dékujeme Vam, ze jste se rozhodli pro univerzalni a vykonny
spinac/regulator znacky DSYS.

@ OBSAH DODAVKY

-MDS4 v&etné navodu k pouziti ...........ceeceeeneene
- konektorJ4 ...

- dioda 1N5819 (D1)
-smrstovacibuzirka 2mm, délky 8cm ........
- prodluzovaci dvouzilovy kabel délky 1m

Vas DSYS tym

% Informace o dalSich modelarskych produktech ziskate na:
www.dsys.cz

KVALITA: VSechny vyrobky podstupuji fadu
éoVA/vo testl pro zajisténi vysoké spolehlivosti,
,&m zivotnosti a bezpecnosti.
ZARUKA KVALITY ZARUKA: Na vyrobek je poskytnuta zaruka 24
@ meésict od data prodeje podle podminek
W uvedenych v pfilozeném zaru¢nim listé.

SERVIS: Poskytujeme odborné poradenstvi,

rychly zarucnii pozarucni servis.

B\(' ZIVOTNi PROSTREDI: V pfipadé, Ze vyrobek doslouzil,
odevzdeijte jej sbérnému dvoru, prodejci, nebo vyrobci k recyklaci.

INFORMACE, TECHNICKA PODPORA A SERVIS

Kontaktujte nas na email.

Informace apodpora ..........cccoceeveenciiiiiiieeee. info@dsys.cz
ODbJjedNAVKY .....evveeeeeiiieee e odbyt@dsys.cz
Navstivte naSe internetové stranky ................ www.dsys.cz

RC modelarska elektronika - vyroba a servis
Zdenék David, Hrusfiova 12, Brno 621 00, Tel: 776 381 508

16 Vyhrazujeme si pravo na zmény bez upozornéni uzivatele
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